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実行中のロボットを停止させたい 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

作り方 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

「Windows」 +「D」を押してみて！ 

デスクトップを表示できるから、RunManager が立ち上がるよ 

あとは RunManager でいつも通り停止するだけ☆ 

STEP1 キーボードの「Windows」キーと「D」キーを同時に押します 

 

 

 

Windows＋Ｄで、デスクトップ画面を

表示させると、ロボットが検索画像を

見失い、マウスの動きが止まります 

STEP２ タスクバーから NEC Software Robot Solution のアイコンをクリックします 

 

 

 

このアイコンをクリックします 

RunManager のウィンドウが表示されるので、 

「Enter」キーを押してロボットの処理を止めます 

 

 

 「一時中止」ボタンを押すと、ロボッ

トの実行を一時中断します 

処理を止めてロボット開発画面に戻

りたいときは「終了」ボタンを押しま

す 

実行中のロボットを止めたいの…。どうしたらいいかな？？ 

ロボットがマウスを使って

いるので「RunManager」

が操作できない 
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STEP1 メニューバーの「設定」をクリックします 

 

 

 

STEP2 「実行」タブの「終了」や「停止/再開」で 

好きなショートカットキーを指定します 

 

 

登録が完了しました 

実行中に「終了 ショートカットキー」を押すと 

すぐにロボットを止められます。停止/再開 もショートカットキーで OK♪ 

 

 

 

 

☆ワンポイントメモ 

v1.4.0.1 以降では、好きなショートカットキーで処理を停止できるよ☆ 

かんたんだから、以下を見てみよう！ 

この例では、Ctrl + Alt + U を押すと ロボットが停止します 

Ctrl + Alt + M を押すと RunManager が表示されます 

Ctrl + Alt + U を押すと  

このダイアログですぐに停止します 

Ctrl + Alt + M を押すと  

停止/再開 を選択できます 


