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ロボットが画像を見つけられるか確かめたい 

 

 

 

 

 

 

 

 

作り方 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

検索シミュレーションを使ってみて! 

ぼくが画像をどのように認識しているのか確認できるよ♪ 

確認後、「ESC」キーでロボット開発画面に戻れるよ 

STEP1 マウスタブの「クリック(Click)」アイコンをクリックします 

 

わたしが教えた画像を 電ロボくんが正しく見つけられるか知りたいのだけど 

どうやって確認すればいい？ 

STEP4  Action ツールバーの中にある「画像を検索」のアイコンをクリックします 

STEP2 検索結果ページの「すべて」と書かれている項目にターゲット画像を設定します 

 

 

STEP3 コマンドテーブルに「クリック(Click)」行が追加されます 
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☆ワンポイントメモ 

ターゲット設定後、画面の倍率を変更すると同じ文字でも 

ロボットは別の画像だと判断します 

 画面の倍率を変更する必要があるときは、 

「検索対象画像を複数指定したい」 

を参照し、倍率ごとに画像を指定してください 

STEP5 画面の中でターゲット画像を検索し、同じ画像だと判断した領域を 

ロボットが黄色で上塗りします 

ターゲット画像として

切り取った部分だけで

はなく、その上の空白ま

でも、同じ画像だと判断

してしまいました 

これは、ターゲット画像の余白部分が大きすぎること

が原因です 

余白部分が大きいと、文字の部分を誤差の範囲内と考

え、空白でも同じ画像であると判断してしまいます 

 

 

な
ぜ
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再度、「検索シミュレーション」のアイコンをクリックしてみると 

キャプチャした領域だけが上塗りされるようになりました 

STEP6 余計な部分をターゲット画像として認識されないようにする為 

画像の余白を少なくなるように、画像の再キャプチャを行います 

STEP1 でキャプチャした画像よ

り、余白部分を小さくしています 

 

 

 


